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Chapitre 13 : Notions de base de l'asservissement 

I. Introduction

L'automatique, ou asservissement (Qui fonctÙJnne tout seul ou sans interventÙJn 

humaine), est une discipline de l'ingénierie qui traite de la régulation et du contrôle 

des systèmes, permettant une réponse automatique aux variations et assurant la 

stabilité, la précision et l'efficacité des opérations. Il se divise en deux domaines 

:> Automatisme : commande des systèmes à événements discrets (ascenseurs, 

feux de circulation). 

:> Asservissement : régulation précise de grandeurs physiques sans intervention humaine (vitesse de rotation, 

positionnement de robots, contrôle de niveau et de température). 

Dans ce cours, nous nous concentrons sur l'asservissement linéaire continu. Les points abordés incluent : La différence 

entre asservissement et régulation, la chaîne d'asservissement et la chaîne de régulation et les qualités de l'asservissement 

: stabilité, précision et rapidité. 

II. Structure de la commande d'un système asservi en boucle fermée

1. Structure de base de la commande d'un système

Pour établir la structure d'un système asservi, commençons par un exemple où l'homme joue le rôle de 131 "partie com�ande".

Exemple 1 : Réglage de la température d'une chambre 
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L'homme doit maintenir la température de la chambre autour de« To » en effectuant les opérations suivantes : 

:> Il mesure la température à l'aide d'un thermomètre à mercure (capteur). 

:> Il compare la température mesurée à la température souhaitée To. 

:> Il réagit en fonction de l'écart entre la mesure et la consigne, son cerveau agissant comme un régulateur : 
../ Lorsque la température atteint To, il met la tension de commande Ve à zéro à l'aide d'un potentiomètre . 
../ En cas d'ouverture des fenêtres (perturbation), il est informé et décide d'agir pour ramener la température à 

sa valeur désirée To. 

L'examen de cet exemple met en évidence diverses fonctions assurées par l'homme ou par des composants spécifiques. En 

particulier, nous avons les fonctions suivantes: 
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:> Fonction de mesure : la température est mesurée à l'aide d'un thermomètre à mercure. 

:> Fonction de transmission de l'information : l'information est lue sur le thermomètre et transmise visuellement 

au cerveau. 

:> Fonction de comparaison : la température mesurée est comparée à la température souhaitée To. 

:> Fonction de régulation : en fonction de l'écart entre la température mesurée et To, la tension est ajustée via un 

potentiomètre. 

:> Fonction d'action : selon l'écart observé, une action manuelle est effectuée sur le potentiomètre. 
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